AIDE UTILISATION MATLAB

1. OUVERTURE D’UN FICHIER
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Cliquer sur 'icone 1 pour lancer le logiciel MATLAB
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Double cliquer sur le fichier pour lancer SIMULINK
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2. LANCER UNE SIMULATION
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Lancer la simulation avec I'icéne “ Play ”
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Pour les insérer :

Et glisser le composant dans le

modele

Connecter le composant :
En série pour grandeur de Flux
En dérivation pour grandeur d’Effort
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Rajouter le composant de conversion : /
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4. |INSERER DES BLOCS DE CALCUL
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Relier les entrées sorties des blocs avec la souris.

5. INSERER DES BLOCS DE VISUALISATION

Ouvrir la bibliothéque « Simulink : Sinks»
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