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	Evaluation
	Compétences évaluées

	Sommative
	CT 2.1
	Identifier un besoin et énoncer un problème technique, identifier les conditions, contraintes (normes et règlements) et ressources correspondantes.

	
	CT 2.3
	S’approprier un cahier des charges.

	Formative
	CT 1. 3
	Rechercher des solutions techniques à un problème posé, expliciter ses choix et les communiquer en argumentant.

	
	CT 2.5
	Imaginer des solutions en réponse au besoin.
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CT2.1: Identifier un besoin et énoncer un problème technique, identifier les conditions, contraintes (normes et règlements) et ressources correspondantes.
>>Formaliser sans ambigüités une description du besoin.
>>Dresser la liste des contraintes à respecter. 

>>Enoncer et décrire à l'aide d'un outil approprié les fonctions que l'objet technique doit satisfaire.

>>Définir les critères d'appréciation d'une ou plusieurs fonctions.



Réponse envisageable :

4- L’une des fonctions du robot aspirateur est « FP 1 : Se déplacer automatiquement sur le sol» : définir des au moins 3 critères d'appréciation pour cette fonction
	Fonction
	Critère

	FP 1 : Se déplacer automatiquement sur le sol
	Surface à couvrir 

	
	Durée d’autonomie

	
	Types d’obstacle à éviter


Première possibilité :
	P Positionnement de l'élève

	Maitrise insuffisante


	Maîtrise fragile


	Maîtrise satisfaisante 


	Très bonne maîtrise



	
	
	
	

	L’élève ne détermine pas le besoin
	L’élève arrive à :

· Identifier et formaliser le besoin ou lister certaines fonctions

	L’élève arrive à :

· Identifier et formaliser le besoin

· Lister certaines fonctions 
· Lister certains critères
	L’élève arrive à :

· Identifier et formaliser le besoin

· Lister les fonctions

· Donner des critères d’appréciation




Deuxième possibilité :

	
	P Positionnement de l'élève

	
	Maitrise insuffisante


	Maîtrise fragile


	Maîtrise satisfaisante 


	Très bonne maîtrise



	
	
	
	
	

	Besoin
	L’élève n’a pas compris à quel besoin répondra l’objet technique à concevoir
	L’élève arrive à décrire plus ou moins le besoin en complétant  l’outil graphique avec  deux erreurs
	L’élève arrive à décrire  le besoin en complétant  l’outil graphique avec une erreur
	L’élève arrive à décrire complètement le besoin en complétant  correctement l’outil graphique

	Fonction
	L’élève n’arrive pas à lister au moins une contrainte
	L’élève arrive à dresser des contraintes sans les associer à des fonctions


	L’élève arrive plus ou moins à dresser des contraintes en les associant à des fonctions


	L’élève arrive correctement  à dresser des contraintes en les associant à des fonctions

	Critère d’appréciation
	L’élève n’arrive pas à définir des critères d’appréciation pour la fonction
	L’élève arrive définir   des critères  d’appréciation mais  non- cohérents pour la fonction
	L’élève arrive  à définir     1 ou 2 critères  d’appréciation cohérents pour la fonction
	L’élève arrive à définir   au moins 3 critères  d’appréciation cohérents pour la fonction 
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CT2.3: S’approprier un cahier des charges.
>> Compléter en partie un cahier des charges dans le cadre d'une démarche de projet en spécifiant les niveaux de performances attendus.

6-Compléter le tableau ci-dessous en définissant au moins deux critères d’appréciation et leurs niveaux de performance attendus  pour les fonctions  «FC 1 » 
	Fonction
	Critère
	Niveau

	FC 1 : Se recharger

	Temps de charge
	1 heure maximum

	
	Source d’énergie  
	Réseau de la maison

	
	
	



Compléter en partie un cahier des charges dans le cadre d'une démarche de projet en spécifiant les niveaux de performances attendus.
	P Positionnement de l'élève

	Maitrise insuffisante


	Maîtrise fragile


	Maîtrise satisfaisante 


	Très bonne maîtrise



	
	
	
	

	L’élève n’arrive pas à énoncer au moins un critère
	L’élève arrive à indiquer deux  critères mais qui sont
 associés à des niveaux de performance  non cohérents

	L’élève arrive à indiquer les deux critères en y associant au moins un  niveau de performance cohérent
	L’élève arrive à indiquer deux critères en y associant les bons niveaux de  performance
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CT 1.3 : Rechercher des solutions techniques à un problème posé, expliciter ses choix et les communiquer en argumentant
>>Proposer plusieurs solutions techniques répondant à un  problème complexe. Les ordonner. Faire un choix et l'argumenter.
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CT 2.5 : Imaginer des solutions en réponse au besoin.
>>Proposer plusieurs solutions techniques répondant à un  problème complexe. Les ordonner. Faire un choix et l'argumenter.
Evaluation formative : à la fin de la séance N°3 de la séquence S26 la maquette du prototype doit être présentée au professeur.
	P Positionnement de l'élève

	Maitrise insuffisante


	Maîtrise fragile


	Maîtrise satisfaisante 


	Très bonne maîtrise



	
	
	
	

	Aucune solution ne correspond au cahier des charges
Ou

Aucune solution n’est proposée
	Le choix des solutions proposées est plus ou moins conforme au cahier des charges.

L’élève n’arrive pas à argumenter correctement ses choix
	Le choix des solutions proposées est conforme au cahier des charges.

Une solution est proposée

L’élève arrive à argumenter son choix
	Le choix des solutions proposées est conforme au cahier des charges.
Plusieurs solutions sont proposées

L’élève arrive à les ordonner, à en choisir une et à argumenter son choix
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En vert une  correction envisageable





Extrait d’une carte mentale  (à finir de compléter)





FP : fonction principale


FC : fonction de contrainte





Enlever les poussières





Robot aspirateur





Poussières du sol





Une personne








Objet technique


à concevoir





Dans quel but le conçoit-on ?





Sur quoi agit l’objet ?





A qui l’objet  rend il service ?





1 - Identifier le besoin pour lequel le robot aspirateur a été conçu en  complétant l’outil graphique ci-contre








2 -  Dresser la liste des contraintes que devra respecter le robot aspirateur.





3 – Formaliser, en utilisant par exemple une carte mentale, les fonctions auxquelles devra répondre votre robot aspirateur





Un robot aspirateur est un robot qui est capable de réaliser le travail d'un aspirateur de manière autonome, sans l’intervention d'un être humain (voir vidéo de présentation).


Nous voulons concevoir un robot aspirateur pour un client. Il souhaite que son robot ne coûte pas plus de 250 euros, qu’il se branche sur le réseau domestique de sa maison et que le temps de charge n’excède pas 1 heure.








En vert la correction
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En vert la correction
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