

	Séquence S25
Comment rendre automatique le fonctionnement d’un système ?
	EVALUATION
	Cycle 4

3ème

	
	Programmer un objet.
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1) Observez les documents ci-dessus puis complétez la représentation ci-dessous :  (/5)
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3. Indiquez la propriété du matériau choisi pour la piece @ du robot.

4. La caméra embarquée devra pouvoir étre commandée a distance avec une
touche de la télécommande.
Expliquez le fonctionnement de la caméra a partir des chronogrammes
ci-dessous (Doc 45).
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