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CAPTEUR A ULTRASONS

-\Q'-Exemple ici avec un capteur a

. ey O

ultrasons sur I'entrée 0
numérique D2 (et D3) qui

permet de détecter une surface a 12cm
et de l'indiquer via une del sur D7
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Shield Grove sur Interface
Programmable

Au démarrage
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Le capteur peut aussi renseigner durée de Faller-retour (<)

sur la durée du signal ultrason
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:@: On envoie le programme dans la carte programmable et nous expérimentons pour de vrai

v Vérifier

0 Le capteur a ultrason HRS04 est compatible et se veut I’équivalent du modéle GROVE

Une seule connectique permet de relier le trig et
f I'echo du signal ultrason. 5i D2 est

utilisé alors ne pas utiliser D3 pour une

autre utilisation.

[Capteur 3 ultrasons HC-5R04 * ] distance (cm) *

sur les broches TRIG D2 * ECHO D3 +*
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